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Поломоечный робот Wimsha T1

Что это за модель и для каких задач

Wimsha T1 — компактный автономный клининговый робот «4-в-1» для помещений со сложной планировкой и узкими проходами: он умеет мыть, подметать, пылесосить и пылесухо-протирать (dust-mop). Модель рассчитана на регулярную эксплуатацию в многофункциональных зонах с интенсивным трафиком, где важны безопасность, беспрерывность и минимальное вовлечение персонала. В основе — мультисенсорная навигация (3D LiDAR + 2D LiDAR + камера глубины + ультразвук) и готовность к работе с док-станцией (подзарядка, сервисные операции).

Ключевые технические параметры

· Габариты (Д×Ш×В): 620×550×700 мм

· Масса (сухая): ~70 кг

· Производительность уборки: до 1200 м²/ч (скраббинг)

· Ресурс работы от АКБ: до 4 ч (скраббинг)

· Время зарядки: ≈ 3,5 ч
· Ширина щёток (скраббинг): 420 мм

· Ширина водосъёма (сквиджи): 520 мм

· Бак чистой/грязной воды: 14 / 15 л

· Пылесборник (сухая уборка): 7 л

· Уровень шума: < 68 dB(A)

· Инструмент: 2 роликовые щётки + 1 боковая щётка

· Навигация/безопасность: 3D/2D LiDAR, камера глубины, ультразвук, бамперы, анти-коллизия/анти-срыв с кромки

· Зарядка: автоматическая/ручная; совместим с сервисной док-станцией (вода/эл-во, опции)
Источник базовых характеристик — офиц. страница T1.  
Дополнительно у дистрибьюторов встречаются уточнения: АКБ Li-ion (LiFePO₄) 24 В ≈52 А·ч; масса 65–70 кг; производительность до 1200 м²/ч; — используйте как справочную региональную комплектацию.  
Обоснование стоимости (что оплачивает заказчик)

1. Автономность и мультиформат уборки 4-в-1. Один робот закрывает мокрую мойку, подметание, пылесос и dust-mop — меньше единиц парка и расходников.  
2. Надёжная навигация в «живых» зонах. Пакет 3D/2D LiDAR + камера глубины + ультразвук даёт устойчивую работу даже при слабом освещении (ночные смены/офисы).   
3. Непрерывность: до 4 ч на цикл, быстрый док-пит-стоп (≈3,5 ч), готовность к док-станции с автосервисом — меньше простоев.  
4. Безопасность и отчётность: мультисенсорная защита, дистанционное наблюдение/управление (через приложение и облачный сервис в линейке Wimsha).   
Области применения

· ТЦ, ТРК, развлекательные комплексы — много покрытий, мебель/стойки, переменный поток людей.

· Офисные центры и коворкинги — уборка вне рабочего времени, слабое освещение ночью.  
· Склады/логистика, коридоры, распределительные центры — длинные маршруты, узкие проходы.

· Медицина/образование — регулярные циклы, контроль чистоты, низкий шум <68 дБ(A).  
· Транспортные хабы (вокзалы, аэропорты), бизнес-центры — устойчивость к сложной навигации и смешанным покрытиям.  
Результат/ценность (с цифрами)

Сценарий: 6 000 м² торгового центра, ежедневная мойка 1 цикл/день.

· Ручная техника (проход за оператором, 430–550 мм): типичная эффективная производительность 400–600 м²/ч с учётом дозаправок/переходов → 10–15 ч на смену.

· Wimsha T1: до 1200 м²/ч → ~5 ч на весь объект (или разбивка на зоны). Экономия 5–10 чел-часов/день. За месяц (22 смены) — 110–220 чел-часов.

· При ставке оператора 500–700 ₽/ч экономия фонда 55–154 тыс. ₽/мес. За год — 0,66–1,85 млн ₽, что закрывает заметную часть CAPEX.
 

Чем заменяет и сколько трудозатрат экономит

· Заменяет: 1 единицу малой самоходной/толкаемой поломоечной машины и 1 подметальную (на пылящих зонах) + 1 промышленный пылесос для профилактической сухой уборки мелкого мусора.

· Экономия труда: 1 робот подменяет 1–2 операторов на рутинных маршрутах (ночь/раннее утро), сохраняя качество за счёт стабильной скорости, давления щёток и повторяемости маршрутов.

· Снижение перегрузок: меньше подъёма канистр, выливаний раствора — часть операций уносится в док-станцию (опция).  
Обучение персонала

· Ввод в эксплуатацию: разметка карт, запретных зон, точек пополнения; обучение 2–3 часа на базовый сценарий.

· Повторные операторы: запуск сценариев «одной кнопкой», базовый контроль из приложения. Встроенный UI шуруповёрт-уровня по сложностям — быстро осваивается.  
Конструкция и комплектация

· База 4-в-1: модуль скраббинга (2×роликовые щётки + сквиджи), подметание/вакуум/дист-моп (dust-mop). Быстрая смена насадок («one-click attachment swapping»).  
· Резервуары: 14/15 л (чистая/грязная). Каналы быстрого дренажа/дозаливки (через станцию — опция).  
· Навигация/безопасность: 3D+2D LiDAR, камера глубины, ультразвук, бамперные датчики, анти-срыв.  
· Энергосистема: Li-ion; регионально ставят LiFePO₄ 24 В ≈52 А·ч. Быстрая замена батареи (quick-swap).   
· Док-станция (опция): заряд/водоснабжение/слив; автодокинг, сокращение ручных операций.  
Эксплуатация, расходники и сервис

Расходники:
· Роликовые щётки ×2 (жёсткость под покрытие), боковая щётка ×1;

· Резинки сквиджи/лезвия;

· Пылесборный мешок (7 л) и/или фильтр тонкой очистки;

· Прокладки/уплотнения водного контура; при работе по пыли — предфильтры.   
Регламент (типовой):
· Ежесменно: промывка баков/трактов, проверка щёток, очистка фильтров, выемка мусорной кассеты;

· Еженедельно: осмотр сквиджи, протяжка крепежа, проверка LiDAR-окон;

· Ежеквартально/по моточасам: износ щёток/сквиджи, точность лидара/датчиков, диагностика АКБ.

Химия и покрытия: Нейтральные/слабощелочные средства для ежедневной мойки ПВХ, керамогранита, полимерных покрытий; отдельные сценарии для камня/эпокси — тест на малозаметном участке.

Краткая спецификация (для ТЗ/тендера)

· Модель: Wimsha T1, автономный поломоечный робот 4-в-1 (мытьё/подметание/пылесос/dust-mop)

· Производительность: до 1200 м²/ч (скраббинг)

· Время работы: до 4 ч; зарядка: ~3,5 ч

· Резервуары: 14 л (чистая) / 15 л (грязная)

· Ширина щёток: 420 мм; сквиджи: 520 мм

· Пылесборник: 7 л

· Навигация: 3D LiDAR + 2D LiDAR + камера глубины + ультразвук, анти-срыв

· Шум: < 68 dB(A)

· Габариты/масса: 620×550×700 мм / ≈70 кг

· Опции: док-станция (автодокинг, заряд, вода/слив), доп. аккумулятор (quick-swap)
Источник основных цифр — офиц. страница T1.  
FAQ (часто задаваемые)

Можно ли работать в темноте/сумерках? Да, навигация основана на LiDAR/ультразвуке/камере глубины; робот устойчив к плохому освещению (ночные смены).  
Минимальная ширина прохода? Практически ориентируйтесь на ≥1,2 м для разворотов и безопасного объезда (приближённо по габаритам и дистрибьюторским описаниям).
Как согласовать её с лифтами/дверями? Модель поддерживает интеграцию с лифтами/автодверями через кастомные сценарии. Требуется проект и ИТ-интеграция объекта.  
Какая батарея ставится? Базово — Li-ion; у ряда поставщиков — LiFePO₄ 24 В ≈52 А·ч (уточняйте поставку). 
Нужна ли док-станция? Не обязательна, но с ней снижается ручной труд: автозаряд, автозалив/слив (в версии WS). 

Условия оплаты и поставки:
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Срок поставки Товара или срок отгрузки Товара: 

В течении 3-х рабочих дня после поступления денежных средств на расчётный счёт Поставщика.

Условия оплаты: 

Предоплата 100 (сто) процентов от стоимости товара указанная в спецификации на основании выставленного счёта от Поставщика. Покупатель производит в течение 3 (трёх) рабочих дней с даты подписания спецификации. 

Условия доставки Товара: 

Доставка транспортной компанией Деловые Линии до адреса.
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